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Résumé : (150 mots) 
Récemment, la machine à reluctance variable (MRV) a attiré beaucoup d'attention en 

raison de ses nombreux avantages par rapport aux autres machines conventionnelles. Ces 

machines sont utilisées dans divers domaines tels que les voitures électriques. Cependant, la 

MRV et caractérisées par un comportement complexe, d’où la nécessité de développer des 

méthodes de commandes pour améliorer son comportement. Dans ce contexte, notre travail 

de recherche se focalise sur la commande de la MRV dans les véhicules électriques (VE). Dans 

une première étape, on propose des méthodes de commande de la MRV en considérant un 

capteur mécanique. L’utilisation d’un capteur mécanique présente certains inconvénients 

(maintenance, prix). Dans une deuxième étape de ce travail de recherche, des approches ont 

été proposées pour commander la MRV sans recourir à des capteurs mécaniques. Afin 

d’augmenter l’autonomie des VE, des panneaux solaires (PV) ont été proposés dans le VE. 

Une partie intéressante dans ce travail de recherche a été focalisée sur la modélisation et 

l’identification des PV.  
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1 Le présent résumé sera publié conformément à l’article 31 des NSPCD- 2023. 


